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Nazev vysledku - ¢esky jazyk:
BSV 1 - funkéni vzorek bryli pro nevidomé

Abstrakt - ¢esky jazyk:
Byl vyvinut funkéni vzorek bryli pro nevidomé. Funkéni vzorek je slozen z dvojice kamer, prenosného mikropocitace, ridici
jednotky, napdajeciho modulu a mikroaktuator(l. Zpracovani obrazu je realizovano v mikropoc¢itaci v softwaru na bazi
knihovny robotického vidéni openCV. Bryle informuji nevidomého o prekazkach v definované vyseci prostoru snimaného
dvojici kamer. Kamery jsou umistény na Cele nevidomého spole¢né s mechanickymi aktuatory vytvarejicimi tlak nebo
vibrace na pokozku nevidomého. Obraz z kamer je zpracovan na prostorovou mapu okoli. Zpracovani obsahuje filtraci,
Skalovani objektl ve snimaném poli a korekci 3D mapy. Vysledek je pak predan nevidomému prostrednictvim
mechanickych aktuatord.

Klicova slova - ¢esky jazyk:
stereo vidéni, nevidomy, stimulace kdze

Nazev vysledku - anglicky jazyk:
BSV 1 - functional sample of glasses for a blind

Abstrakt - anglicky jazyk:
A functional sample of glasses for a blind was developed. The functional sample is contains: double camera, portable
microcomputer, control unit, power source and mechanical micro-actuators. Image processing is running on portable
microcomputer in software based on robotic vision library openCV. The glasses are detecting of the obstacle in
predefined by cameras field of view. The cameras are placed on the forehead of a blind together with mechanical
actuators. The actuators are sources of pressure or vibration on skin of a blind. The images from the cameras are
processed to 3D map. Processing contains filtering, scaling of objects in visual field and correction of 3D map. The output
data are transferred to a blind mechanical actuators.

Klicova slova - anglicky jazyk:



stereo vision, a blind, skin stimulation
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P - Vyuziti vysledku jinym subjektem je v nékterych pfipadech mozné bez nabyti licence

Vysledek je vyuzivan pfijemcem Zépadoceska univerzita v Plzni (ICO 49777513), ekonomické parametry se neuvadi.

Bryle pro nevidomé umoznuji predavat informace pomoci mechanickych aktuator(, které vyvijeji tlak a vibrace na
pokozku. David Lavitka, Zépadoteska univerzita v Plzni (ICO 49777513), Nové technologie - vyzkumné centrum,
Univerzitni 8, 306 14 Plzen, 377634714, dlavicka@ntc.zcu.cz. Viz odkaz
http://www.ntc.zcu.cz/vysledky/fv/NTC-FVZ-16-005.html

Z - Poskytovatel licence na vysledek nepozaduje v nékterych pripadech licenéni poplatek

A - VySe vycerpané Casti z celkovych uznanych nakladl na dosazeni vysledku je mensi nebo rovna 5 mil. K¢

http://www.ntc.zcu.cz/vysledky/fv/NTC-FVZ-16-005.html



